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Sazetak:

Pod pojmom kompleksnih sustava u ovom predavanju misli se na dinamicke sustave s
izuzetno velikim brojem varijabli stanja, s nelinearnom dinamikom, vremenski promjenjivim
ili nepoznatim parametrima. U predavanju ukratko ¢e se predstaviti:
® Metode modeliranja nepoznatih, vremenski promjenjivih parametara i dinamickih
nesigurnosti u obliku prikladnom za analizu i sintezu robusnih upravljackih sprega;

® Analiza robusne stabilnosti sustava;

e Sinteza robusnih regulatora sa distribuiranom strukturom koji su prikladni za
upravljanje velikim sustavima i dinamic¢kim mrezama.

Kao teorijska osnova za sintezu upravljackih algoritama bit ¢e predstavljeni osnovni elementi
teorije disipativnih sustava uz njihovu karakterizaciju putem linearnih matricnih
nejednadzbi.

Primjena izloZene teorije bit ¢e ilustrirana na primjerima iz upravljanja elektri¢énim mrezama.
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